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Informacje ogdlne

Program umozliwia pomiar pola powierzchni za pomocg PDA wspdtpracujacego
z modutem GPS. Mozliwy jest pomiar punktowy lub pomiar automatyczny z zadanym
krokiem rejestracji. Realizuje rowniez pomiar odlegtosci, co moze by¢ pomocne do
obliczania powierzchni waskich, diugich dziatek. Dostepna jest tez funkcja nawigacji
do waypointéw o zadanych wspotrzednych.

Najwiekszg uzytecznos¢ ma we wspotpracy z chipsetem SiRF Star III. Bedzie dziatat
réowniez z innymi chipsetami, ale z oczywistych wzgledéw nie mozna wéwczas
korzystac z opcji ich konfiguracji.

Program udostepnia mierzone wspoétrzedne w obowigzujacych, krajowych uktadach
wspotrzednych ptaskich. Stosuje algorytmy i procedury numeryczne wykorzystywane
w profesjonalnych rozwigzaniach geodezyjnych. Obok kwestii poprawnosci
algorytmicznej samego programu specjalng troske wiozono w zapewnienie jak
najlepszej doktadnosci pomiaru GPS.

Przeprowadzono testowanie osigganej doktadnosci w oparciu o punkty wyznaczone z
najwiekszg precyzjg metodami geodezyjnymi. Testy byty wykonane z uzyciem
Pocket PC Asus A632 (WM5.0) z procesorem 416 MHz oraz modutem GPS SiRF Star
III. Wyniki testow sg podane na stronie internetowej programu.

Przy wykorzystywaniu programu do konkretnych zastosowan nalezy bra¢ pod uwage
obiektywne uwarunkowania wynikajgce z doktadnosci bezwzglednego pomiaru w
systemie GPS oraz zalezne od stosowanego sprzetu.

Program wymaga aby na PDA byta zainstalowana platforma Microsoft .Net
Compact Framework 1.0 lub wyzsza. Poczgwszy od WM5 platforma .NET
Framework jest preinstalowana z systemem operacyjnym - zwykle dla WM5 jest to
.Net 1.0, zas dla WM6 .Net 2.0. Sprawdzenie wersji .Net CF mozna wykonac przy
pomocy Eksploratora plikow poprzez klikniecie pliku cgacutil w katalogu Windows -
pierwsza cyfra, ktéra widnieje w uzyskanym ciggu cyfr jest poszukiwanym numerem
wersji.

W razie koniecznosci pakiet instalacyjny .Net Compact Framework jest dostepny na
stronie Microsoftu, skad mozna go pobraé bezpfatnie i zainstalowac na swoim
urzadzeniu.

Program jest przeznaczony dla Pocket PC z ekranem 320 x 240 pikseli.

Wersja DEMO posiada ograniczenia funkcjonalne, o ktérych program informuje
w trakcie realizacji. Ich wykaz podano na koncu niniejszej instrukcji.




Instalacja i rejestracja programu

Istnieje mozliwo$¢ wyboru jednej z dwoch alternatywnych metod instalacji:

a) poprzez plik typu setup.exe uruchamiany na PC, ktéry pozwala na instalacje
za posrednictwem ActiveSync (po uzyskaniu synchronizacji PC z Pocket PC).

b) bezposrednio na Pocket PC poprzez ,,odpalenie” pliku typu CAB w
Eksploratorze plikow (CAB nalezy wczesniej skopiowaé na urzadzenie).

Uzytkownik ma mozliwos$¢ wyboru rodzaju instalacji wedtug wiasnych preferenciji.
Wazne jest, aby uzy¢ wiasciwy plik instalacyjny odpowiadajacy wersji .NET Compact
Framework zainstalowanej na posiadanym Pocket PC. Informacje o wersji .NET CF
powinnismy znalez¢ w dokumentacji technicznej posiadanego Pocket PC. W razie
watpliwosci co do tego numeru mozna go sprawdzi¢ poprzez klikniecie pliku cgacutil
w katalogu Windows (uzywajgc systemowego Eksploratora plikéw). Pierwsza cyfra,
ktéra widnieje w uzyskanym ciggu cyfr jest poszukiwanym numerem wersji, a wiec
na przykfad cigg [2.0.7045.0] oznacza wersje 2.0.

W obu przypadkach na pulpicie umieszczana jest ikona programu oraz bedzie
mozliwe ewentualne odinstalowanie programu opcjg systemowg Usui programy.

Przy pierwszym ,odpaleniu” programu nalezy zezwoli¢ na uruchomienie programu
oraz korzystanie z zainstalowanych, pomocniczych bibliotek dll.

Bezposrednio po zainstalowaniu program posiada jedynie funkcjonalnos$¢ wersji
demo. Petng funkcjonalnos¢ uzyska po wprowadzeniu klucza, ktéry musi odpowiadac
identyfikatorowi ID komputera (Pocket PC) - stuzy do tego opcja menu
Konfiguracja/Licencja/Rejestracja.

Klucz zostaje zapamietany w rejestrze. Ewentualne zniszczenie rejestru bedzie
wymagato ponownej procedury rejestracji z nowg wartoscig klucza.

Giowne okno programu

Program posiada kilkanascie okien tematycznych, ktére wypetniajg ekran w
zaleznosci od wybranej i realizowanej funkcji. Podstawowe jest okno pokazane nizej.
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Pierwsze uruchomienie programu

Zadaniem programu jest wspotpraca z modutem GPS, dlatego po pierwszym
uruchomieniu bedzie domagat sie zdefiniowania parametrow wspotpracy z tym
modutem. Przed uruchomieniem programu uzytkownik powinien zapoznac sie z
dokumentacjg swojego Pocket PC i dysponowac wiedzg, ktéry port COM jest
hardwareowo przydzielony dla modutu GPS oraz jakie sg podstawowe parametry
transmisji stosowane przez ten modut.

Wazne jest aby przed uruchomieniem programu zamkna¢ wszystkie inne programy,
ktore ewentualnie tez korzystajg z sygnatu GPS. Nalezy je zamkng¢, a nie tylko
zminimalizowad.

- 2" TRte 7l Zaraz po starcie programu automatycznie pojawia
: & sie okno umozliwiajace istotne deklaracje zwigzane
z modutem GPS.

Z listy portdw COM dostepnych dla posiadanego
Pocket PC nalezy wybrac ten, ktory przypisany jest
do modutu GPS. Nalezy rowniez wskazacé szybkos¢
transmisji stosowang przez modut.

Dokonane wybory zatwierdzamy klawiszem
Zastosuj.

: Jesli w dokumentacji Pocket PC nie doszukalismy
- sie informacji jakie ustawienia sq prawidiowe,
: powinnismy wczesniej zbadac to przy pomocy

Egm; E:ﬂgﬁxgﬂ jakiego$ freewareowego programu, ktéry posiada

: _ opcje skanowania wszystkich portéow w

poszukiwaniu sygnatu GPS.

Jesli nasze deklaracje byty prawidiowe to wkrétce na gornym, szarym ekraniku
zaczng pojawiac sie odbierane depesze NMEA. Uzyskamy taki efekt nawet w
budynku, ale oczywiscie depesze bedg niekompletne. Dlatego najlepiej jest
uruchamia¢ program na zewnatrz, bo mamy wtedy duze prawdopodobienstwo, ze w
nastepnym etapie uzyskamy fixa z systemem GPS .

Ustawione parametry portu zostang zapamietane przez program i nie bedziemy o to
pytani przy nastepnym jego uruchomieniu. Jednak prezentowane tu okno moze nam
sie przydac pozniej, jesli kiedys zechcemy mie¢ prowizoryczny wglad w odbierane
depesze NMEA. Mozna je wywota¢ z menu gtéwnego Konfiguracja/Port COM.

Okno wytgczamy klawiszem << .

Do momentu uzyskania pierwszych zadawalajgcych warunkéw GPS (min. 4 satelity
oraz HDOP<6) gtdwne okno programu przedstawia sie jak na rysunku nizej. Po
zaistnieniu takich minimalnych wymagan obrazek znika. W ten sam sposdéb program
bedzie zachowywat sie réwniez pdzniej, kiedy po starcie nie bedzie juz pytat o port
COM.




Pole Status GPS pozwala na biezacq orientacje
odnos$nie wspotpracy programu z modutem GPS.
Informacja jest przekazywana kolorami, a ich
interpretacja jest nastepujaca:

czarny - brak otwartego portu COM,
- Zohty - otworzono poprawnie port COM,
- biaty - otwarty port COM nie odbiera danych,

-czerwony - syghat GPS jest odbierany, ale
jego jakosc jest zbyt niska do pomiaru,

zielony - sygnat GPS przydatny do pomiaru,

Jtatr GPS _-
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Osoby mniej doswiadczone w zastosowaniach GPS powinny zapoznac sie z zaktadkg Modut
GPS w PDA dostepng na stronie www programu. Podstawowe informacje tam zawarte mogq
by¢ bardzo pomocne w uruchomieniu programu oraz podczas jego uzywania w konkretnych
zastosowaniach.

TECHNOLOGIA POMIARU POWIERZCHNI

Zanim programu zostanie uzyty do konkretnego zadania konieczne jest
poznanie zatozen ogdlnych, wedtug ktérych realizuje on
pomiary.

Dla przyktadowego obszaru pokazanego na rysunku
nalezy pomierzy¢ pole powierzchni. Jezeli zatozymy, ze
wszystkie boki figury sg liniami prostymi pole mozna
okresli¢ z formut matematycznych na podstawie
wspotrzednych punktéw zatamania granicy.

Pomiar wspétrzednych wierzchotkow musi by¢
realizowany wedtug Scisle okreslonej ich kolejnosci, bo
tylko wtedy program otrzyma petng informacje réwniez
co do ksztattu figury.

Podstawowa zasada jest taka, ze punkty zatamania
granicy nalezy bezwzglednie mierzy¢ w takiej kolejnosci w jakiej zlokalizowane sg
one na obwodzie figury. Innymi stowy, jezeli pomierzymy pierwszy wierzchotek, to
kolejno$¢ pomiaru nastepnych wynika z trasy jaka nalezy wykonaé, zeby obejs¢ te
figure po jej zewnetrznym obrysie. Pierwszy punkt do pomiaru mozemy wybrac
dowolnie, natomiast nastepne juz nie. Kierunek poruszania sie obieramy wedtug
wiasnego uznania - moze on by¢ zgodny z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwny
do ruchu wskazéwek zegara.

Reasumujgc powyzsze zalecenia, plan pomiaru mozna graficznie przedstawi¢ jak na
rysunkach ponizej - wariant a) i b).
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a) Dobrze b) Dobrze c) Zle

Warto zwréci¢ uwage na wariant c), ktory specjalnie pokazano jako przyktad btednej
marszruty. Zrealizowat on ksztatt obiektu niezgodny ze stanem faktycznym. Gdyby
nierozwaznie zastosowac takg wtasnie kolejnos¢ pomiaru wierzchotkdw, uzyskano by
catkowicie btedng powierzchnie obszaru.

Program prezentuje szkic pomierzonego obszaru, umozliwia on kontrole
zrealizowanego ksztattu figury. Krzyzujgce sie linie na szkicu przedstawiajgcym
figure wynikowg $wiadczg o btednym przeprowadzeniu pomiaréw. Linie mogg sie
ewentualnie krzyzowac przy w przypadku figur wklestych, ale tylko w trakcie
realizacji pomiaru, kiedy nie wszystkie wierzchotki sq pomierzone.

Program ma zasade automatycznego domykania zrealizowanej figury. Oznacza to, ze
zawsze ostatni pomierzony wierzchotek jest automatycznie taqczony bokiem z
punktem startowym.

Uzytkownik, ktory realizowatby pomiar figury przedstawionej wyzej na rysunku a)
uzyskiwatby nastepujgce rysunki po zmierzeniu kolejnych punktow:
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Po pomierzeniu ostatniego punktu zatamania granicy (w przyktadzie punkt nr 5) nie
jest konieczne ponowne przejscie na punkt startowy, poniewaz, jak powiedziano,
program zamyka obwdd automatycznie. Jesli jednak chcemy zadac sobie trud i
pomierzymy punkt startowy ponownie, to taki pomiar zostanie uwzgledniony w
obliczeniach. Uzyskamy w ten sposob dodatkowy punkt nr 6 i wiasnie on bedzie
traktowany jako ostatni wierzchotek figury z ktérego nastepuje zamkniecie obwodu
bardzo krétkim bokiem na punkt nr 1.

Program oferuje dwie metody pomiaru:
- pomiar punktowy,
- pomiar automatyczny z zadanym krokiem pomiaru,

Metody rdznig sie nieco przeznaczeniem i praktycznag realizacja.



Metoda punktowa jest przewidziana do pomiaru punktéw zatamania granicy i
zaktada, ze miedzy tymi punktami granica jest linig prostg. O tym co jest takim
punktem zatamania granicy decydujemy podczas realizacji pomiaru. Jesli
zastosujemy odpowiednie zageszczenie punktéw to mozna tg metodg pomierzyé
réwniez obszary o skomplikowanych ksztattach. Zaletg metody jest mozliwos¢
stosunkowo dokfadnego wyznaczenia wspoétrzednych kazdego punktu na podstawie
Sredniej z pomiaru wielokrotnego oraz kontrola warunkow tego pomiaru.

Zaleta dodatkowaq jest fakt, ze z wierzchotka na wierzchotek mozemy przemiescic sie
mozliwie wygodng drogg, co jest istotne, kiedy granica cho¢ prosta, czasami biegnie
przez bardzo trudny teren.

Pomiar automatyczny jest przewidziany do pomiaru obszaréw, gdy nie mozna
zatozy¢ prostoliniowosci granicy na jakims odcinku lub catym obwodzie obszaru.
Innym zastosowaniem moze by¢ pomiar powierzchni duzego obszaru realizowany
przez objazd $rodkiem transportu. Ustalamy wdéwczas krok automatycznej rejestracji
i program sam rejestruje punkty w zadanym odstepie liniowym jeden od drugiego.
Konsekwencjq jest jednak to, ze nalezy poruszac sie doktadnie po granicy.
Wspétrzedne kazdego punktu pochodza z pojedynczego pomiaru sg wiec obarczone
wiekszym btedem. Za to takich punktéw zatamania granicy powstaje duzo wiecej niz
w metodzie punktowej, co w jaki$ sposdb tez podnosi doktadnos$¢ pomierzonej
powierzchni. Uzytkownik sam powinien zdecydowac w zaleznosci od sytuacji, ktora
metoda jest lepsza do zastosowania w danej sytuacji.

3 Na jednym obiekcie mozna w dowolny sposéb mieszac
obie metody, pod warunkiem zachowania jednakowego
kierunku ruchu. Program zaznacza pomiary
automatyczne linig niebieskg, bez uwidaczniania

7 numerdw punktéw posrednich.
Warto zwrdéci¢ uwage na rysunku na punkt nr 15 - po
zakonczeniu pomiaru automatycznego wykonano

15 dodatkowy, doktadniejszy pomiar punktowy, poniewaz
dalszy odcinek granicy jest dtugi. Warto aby w takim
przypadku oba konce odcinka posiadaty mozliwie

1 doktadne wspétrzedne.

Punkty granicy czasami sg trudno dostepne lub wrecz nie mozliwe do pomiaru GPS.
Program umozliwia wowczas pomiar ekscentryczny w przypadku metody punktowej
lub pomiar rownolegty w przypadku pomiaru automatycznego. Szczegdty na ten
temat zostang przekazane przy opisie poszczegolnych funkcji programu.

Dos¢ problematyczng kwestig jest wyznaczenie metoda GPS powierzchni diugich,
waskich dziatek. Z analizy teoretycznej wynika, ze prawdopodobny btad pomiaru
GPS na krotkim boku moze w bardzo powazny sposdb zafatszowaé wynik pomiaru
powierzchni takiego obszaru. Rozwigzaniem jest wykorzystanie GPS wytacznie w
charakterze dalmierza realizujacego pomiar diugiego boku. Krétki bok, ktory istotnie
wptywa na wynikowg powierzchnie, mierzymy doktadnie przy pomocy tasmy.
Catkowitg powierzchnie takiego wydtuzonego prostokata obliczamy przy pomocy
wzoru powszechnie znanego z geometrii.

Dos¢ czesta jest sytuacja, kiedy to do pomiaru powierzchni przeznaczone sg dwa lub
kilka obszaréw przylegtych. Niektdre odcinki granic sg wtedy wspdlne dla dwéch
obszarow.



Zauwazamy, ze jesli bedziemy stosowac zasade
~obchodzenia” kazdej dziatki po jej obwodzie, to
fragment granicy 3-4-5 trzeba przeby¢
dwukrotnie. Mozna tego uniknac¢ stosujac
inteligentnie mozliwosci jakie oferuje program.
Jak to zrobi¢?

Najpierw obmierzamy normalnie obszar nr 1.
Wynik pomiaru zapisujemy w pliku. Nastepnie
wczytujemy ten plik i poddajemy go edycji.

Z listy punktow usuwamy punkty o numerach 1
i 2. W pamieci programu pozostajq dla
aktywnego obiektu pomierzone odcinki 3-4-5.

3 Nastepnie wykonujemy kolejno pomiary
punktéw nr 6 i 7. Uzyskujemy w ten sposdb
powierzchnie drugiego obszaru co znacznie
zaoszczedzito pracy. Wynik pomiaru drugiego
obszaru zapisujemy w pliku, oczywiscie pod
SWO0jq witasng nazwa.

Obszar nr 2
4

Obszarnr 1

WARUNKI UZYSKANIA NAJLEPSZEJ DOKLADNOSCI

Bezwzgledny pomiar GPS obarczony jest obiektywnymi btedami wynikajqcymi z
systemu. W tej sytuacji podczas pomiaréw powinnismy zrobi¢ wszystko, aby te btedy
minimalizowaé, a nie powiekszac. Podajemy hastowo kwestie, ktére majg wptyw na
dokfadnosc:

Nalezy bezwzglednie wytgczy¢ opcje modutu GPS nazwang Static Navigation.

Pomiaru nie nalezy zaczynac tuz po uzyskaniu synchronizacji z systemem GPS
i uzyskaniu fixa z pierwszymi satelitami. Nalezy odczeka¢, az ustabilizuje sie
liczba satelitow oraz wspdtczynnik HDOP.

Nalezy unika¢ pomiaréw w miejscach stwarzajgcych powazne przeszkody dla

sygnatu GPS. Budynki i drzewa przestaniajgce horyzont na wysokosci powyzej
10° wptywajg bardzo niekorzystnie na doktadnosc.

Dobrg praktykg jest, aby na czas pomiaru punktowego naszg osobg lub jakas
czescig ciata nie zastania¢ odbiornikowi potudniowego sektora horyzontu, oraz
nie uzywac telefonu komdrkowego.

Do prawidiowego okreslenia aktualnej pozycji konieczne sg pewne minimalne
warunki co do liczby satelitéw oraz wspotczynnika HDOP. Program posiada
blokade pomiaru, jesli liczba satelitéw jest mniejsza od 4 lub HDOP>6, ale sg
to kryteria ekstremalne. Generalnie im wieksza liczba satelitéw oraz im
mniejszy wspotczynnik HDOP tym lepiej.

Nalezy unika¢ pomiaru w momencie, gdy liczba satelitéw i HDOP zachowuja,
co prawda akceptowane wartosci, ale sg istotne i czeste ich zmiany.




OBSLUGA PROGRAMU

Pasek statusu

EErrEa e T EET  Podaje informacje, szczegdlnie przydatne w trakcie
12 |7 6 44 pomiaru.

Status GPS - pozwala na biezacg orientacje odnosnie wspétpracy programu z
modutem GPS. Informacja jest przekazywana kolorami, a ich interpretacja jest
nastepujaca:

- biaty - port COM nie odbiera zadnych danych,

- czerwony - sygnat GPS jest odbierany, ale jego jakos¢ jest zbyt niska do
pomiaru (liczba satelitéw < 4 lub HDOP > 6),
w tej sytuacji program odmaéwi zrealizowania pomiaru,

- zielony - sygnat GPS przydatny do pomiaru,

HDOP - aktualny wspodtczynnik jakosci konfiguracji satelitow — im mniejsza wartos¢
tego wspodiczynnika tym lepiej dla doktadnosci pomiaréw,

Satelity - liczba aktualnie odbieranych satelitow,

Pkt - liczba pomierzonych punktéw tworzacych obiekt.

Program automatycznie numeruje pomierzone punkty kolejnymi numerami. Dla
wyréznienia punktow szczegolnych stosowane sg przedrostki:

E - oznacza punkt zamierzony jako ekscentr,

A - oznacza punkt zamierzony w opcji pomiaru automatycznego,

R — oznacza punkt zamierzony w opcji pomiaru automatycznego z przesunieciem
rownolegtym.

Punkty zamierzone w trybie pomiaru automatycznego nie sg uwidaczniane na szkicu,
natomiast granica obszaru wyznaczona przez takie punkty jest rysowana kolorem
niebieskim.

Progres - biezgca odlegtos¢ od ostatnio pomierzonego punktu. Przy pomiarze
ekscentrycznym lub rownolegtym jest to odlegtos¢ od miejsca pomiaru, a nie od
wyliczonego punktu fizycznej granicy.

Funkcje na pasku narzedziowym

Pasek narzedziowy umozliwia szybki wybdér zadanej funkcji programu:

Pomiar
automatyczny

Poka wyniki
pomiaru

Oblicz odlegtd¢
miedzy punktami

Pomiar punktu Nawigacja

Poka aktualne
wspotrzdne

Usu ostatni
punkt obiektu

Pomiar
ekscentryczny




Pomiar punktu

I + | Program zrealizuje pomiar punktowy. Te sama akcje spowoduje wcisniecie
sprzetowego Enter, co utatwia pomiar w warunkach terenowych. Do czasu
znikniecia klepsydry nie mozna ruszac sie z miejsca.

Pomiar ekscentryczny

+=| Pomiar ekscentryczny moze byc¢ zastosowany w sytuacji, gdy punkt zatamania
granicy jest niedostepny do pomiaru GPS. Sg to na przyktad geste zarosla, row
z wodg, rosngce drzewo etc. Woéwczas jedynym wyjsciem jest pomiar gdzies obok, a
program wyliczy niedostepny punkt tzw. metodg biegunowg uwzgledniajac orientacje
katowg na poprzedni punkt. Metode mozna zastosowac tylko w sytuacji koniecznej,
poniewaz wigze sie ona z ryzykiem wprowadzenia dodatkowych bteddéw.

Ekscentryczne stanowisko pomiarowe wybieramy
mozliwie jak najblizej wyznaczanego punktu granicy.
. wyznaczany  Jesli odlegtosc jest rzedu kilku metréw istnieje duza
y Punkt szansa, ze potrafimy oszacowac jej wartos¢ ,na

'[ ML oko”, a btad z tego tytutu nie przekroczy doktadnosci
lI GPS. Przy wiekszej odlegtosci powinno sie jq

;I zmierzy¢ tasma.
I

I

!

stanowisko
pomiarowe

Drugim elementem, ktéry nalezy wzig¢ pod uwage
przy wyborze stanowiska pomiarowego jest kierunek
do punktu wyznaczanego, a Scislej méwiac, kat
liczony od ramienia na poprzedni punkt. Program
poprzedni oferuje tu 5 mozliwosci: 90° i 135° na lewo i prawo
punkt w stosunku do kierunku ruchu oraz opcje na

: przedtuzeniu. Nalezy tak obra¢ stanowisko, aby
zachodzit ktérys z tych przypadkow. Oszacowanie
kierunku tez jest robione ,,na oko”, a wiec tym bardziej zasadne jest unikanie
wiekszego ramienia ekscentru.

Na ekranie nalezy wybra¢ wiasciwy kierunek w
odniesieniu do poprzedniego punktu, ktéry

G domyslnie znajduje sie ,za plecami” (rysunek
% a pokazuje wybrane prawo-skos, czyli 135°).

Przy pomocy suwaka nalezy okresli¢ dtugosc
<:| 5 m |:> ramienia ekscentru.

Ramie ekscentru Jest rzeczg oczywistg, ze pomiar ekscentryczny nie
; m : moze by¢ zastosowany dla pierwszego punktu
. O ' granicy, gdyz nie jest wtedy mozliwe zdefiniowanie
1 5 10 15 20 odniesienia kierunkowego.
Stanowisko pomiarowe musi by¢ oddalone
Anuluj Pomiar minimum 15 m od poprzedniego pomiaru w celu

zachowania doktadnosci nawigzania katowego.

W przypadku, gdyby poprzedni punkt granicy byt réwniez wyznaczony
ekscentrycznie orientacja ,na poprzedni punkt “ oznacza poprzednie stanowisko
ekscentryczne (moze to miec¢ znaczenie, gdy dystans miedzy sasiednimi punktami
granicy jest stosunkowo maty).



Usun ostatni punkt obiektu

Usuwa z pamieci programu punktu znajdujacy sie na ostatniej pozycji w tabeli
aktywnego obiektu. Zwykle jest to punkt ostatnio pomierzony.

Funkcja jest przydatna, gdy bezposrednio po wykonaniu pomiaru dochodzimy do
whiosku, ze pomiar punktu byt btedny.

Pomiar automatyczny

Wiacza tryb pomiaru automatycznego. Realizowane bedzie sledzenie
biezacego oddalenia od ostatnio zarejestrowanego punktu.
W momencie, gdy stwierdzona odlegtos¢ od , poprzednika” przekracza zadany limit
(krok autopomiaru) program dopisuje do aktywnego obiektu nowy punkt granicy z
aktualnymi wspotrzednymi. W przeciwienstwie do pomiaru punktowego wspétrzedne
pochodzg oczywiscie tylko z jednego pomiaru.

@

Przesuniecie

Krok Autopomiaru [m]

OK

Anuluaj

Goérnymi klawiszami ze strzatkami mozna
ewentualnie zdecydowac, ze faktyczna granica
bedzie konsekwentnie przesunieta réwnolegle do
toru ruchu. Mozliwe jest przesuniecie granicy na
lewo lub na prawo. Przy pomocy suwaka nalezy
wowczas okresli¢ warto$c tego przesuniecia.

Krok autopomiaru definiuje co ile metréw bedzie
nastepowata rejestracja wspotrzednych. Jest to
jednak odlegtos¢ minimalna z uwzglednieniem
faktu, ze sygnat jest odbierany co 1 sekunde. To
co program bedzie realizowat w praktyce zalezy
wiec rowniez od szybkosci ruchu.

Krok powinien pozwala¢ na uchwycenie ksztattu

granicy, ale z drugiej strony nie powinien by¢ przesadnie maty. Im wieksza liczba
punktdw granicy, tym bardziej obcigza to procesor i spowalnia takie funkcje jak

odswiezanie rysunku, obliczenia lub zapis pliku. Trzeba tez bra¢ pod uwage limit
programu do 500 punktow.

AUTOPOMIAR
krok 20 m
na prawo 3 m

aktualna predkosc

15

12 9 2 4

km/h

Wytacz AutoPomiar

Funkecie Konfiguracia-Koniec

Jesli wybrano pomiar réwnolegty to podczas
przemieszczania sie wzdtuz granicy nalezy caty
czas zachowywac zadang wartos¢ przesuniecia.

Podczas autopomiaru ekran przyjmuje postac jak
na rysunku obok.

Warto zauwazy¢, ze w tej funkcji program podaje
informacje o aktualnej predkosci. Mozna to
wykorzystac do celdéw zupetnie nie zwigzanych z
pomiarem powierzchni. Wskazane jest wowczas
ustawienie wiekszej wartosci kroku.

Po wyfaczeniu autopomiaru program aktualizuje
rysunek, wiec na chwile zapali sie klepsydra.
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Wyniki pomiaru

Wcisniecie klawisza powoduje wykonanie obliczen na danych znajdujacych sie
aktualnie w pamieci programu oraz wyswietlenie ekranu z wynikami.
Identyczng akcje mozna wywotac¢ z menu gtdwnego programu.

WYNIKI POMIARU Poszczegodlne elementy tabeli wynikéw nie
Pola za lasem wymagajq komentarza.

Pole [ha] 84.21 Jesli wyniki dotyczg obiektu, ktéry zostat wczytany

Pole [m2] 842150 z pliku, to nad tabelkg figuruje komentarz

Data zapisu 21-01-2009 objasniajacy, ktory dotgczyliSmy w trakcie zapisu

Obwdd figury [m] [4130.7 tego obiektu. _ .

Naidiuzszy bok [m] |709.5 Pozwala to na orientacje w przegladaniu roznych
Ajaiuzsay i - zarchiwizowanych pomiaréw.

Majkrdtszy bok [m] [189.1

Punktdw cgdlem g
Punktdw "Auto’ 1]

Aktualne wspoétrzedne

xy | Jest to funkcja pomocnicza, ktéra pozwala obserwowac aktualne wspotrzedne
katowe WGS84 i wysokos$¢ oraz wspoétrzedne X, Y w zdefiniowanym ukfadzie
wspotrzednych ptaskich.
Satof 12 ywWendirzadne WGESE4 Jesli zgodnie z zaleceniem wytaczona jest opcja
Static Navigation mozemy zaobserwowac jak
0] n §2:22:29.86 kazda, nawet niewielka zmiana pozycji powoduje
8 . stosowne zmiany wspotrzednych ptaskich.
& £ 20:48:42.40 Trzeba tylko pamietaé, ze osie wspoétrzednych w
4| H 72 uktadzie geodezyjnym sg nazwane odwrotnie niz w
u : matematyce. Dla unikniecia nieporozumien podano
Wspdirzedne plaskie X, ¥ z boku objasnienia North i East.
x 5804635 terth Wykresy po lewej stronie to biezaca informacja o
S| v 7487183 East liczbie odbieranych satelitéw oraz wspédtczynniku
4 HDOP. Im wiecej jest tu koloru niebieskiego, a
3 mniej czerwonego tym lepsze warunki pomiarowe.
1 <<
HDOP W napisie Sat of ## zawarta jest informacja ile

powinno by¢ odbieranych satelitéw, gdyby nie byto
przeszkdd na horyzoncie oraz ustawionych masek na satelity.

Pokazywana wartos$¢ wysokosci H nie zalezy od programu tylko od modutu GPS. W
urzadzeniach GPS moze to by¢ wysokosé elipsoidalna lub bardziej przydatna
wysokos$¢ odniesiona do geoidy, czyli méwigc w uproszczeniu, wysokos¢
zredukowana na poziom morza. Zgodnie ze standardem SiRF powinna to by¢
wysokos$¢ n.p.m, ale przy tej réznorodnosci sprzetu prawdopodobnie mozna spotkac
wyjatki. Réznica miedzy jedna i drugg wysokoscig niestety nie jest wartoscig stata,
zalezy od rejonu kraju. Wysokosc elipsoidalna jest zawsze wieksza, najczesciej o
okoto 30 - 40 m. W przypadku wysokosci n.p.m, ktora jest wartoscig wtoérng, nalezy
liczy¢ sie z ograniczong dokfadnoscig tzw. modelu odstepéw geoidy od elipsoidy
zastosowanego fabrycznie.
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Obliczanie odlegtosci

/| Funkcja oferuje mozliwos¢ obliczenia odlegtosci pomiedzy dwoma dowolnymi
punktami pomierzonymi na opracowywanym obiekcie. Odlegtos¢ jest wyrazona
w ukfadzie wspotrzednych ptaskich, ktdry w parametrach zostat wczesniej ustalony
dla tego obiektu.

Poczatek Kaniec Dwie listy zawierajq identyczne wykazy punktow
H -H pomierzonych na obiekcie.

Nalezy wskazac¢ odpowiednio punkty poczatkowy i

koncowy odcinka, a nastepnie wcisng¢ przycisk

Odlegtosé.

Jesli nie pamietamy ktéry numer przypisany jest
do okreslonego punktu powinnismy ustali¢ to z

Checkbox na dole jest przydatny, gdy obiekt
zawiera duzo punktow pochodzacych z pomiaru
automatycznego, co moze utrudniaé przewijanie
list i odnajdywanie punktéw.

B Mie pokazui punktdw Auto

Nawigacja do zadanego punktu

rd Funkcja umozliwia odszukiwanie punktu o zadanych wspéirzednych. Jest to
analogia do funkcji znanej z zastosowan nawigacyjnych - kierowanie do tzw.
punktu waypoint (czesto stosowany skrét WPT). Punktami docelowymi mogaq by¢:

- punkty, ktérych wspotrzedne wpisano wczesniej w pliku tekstowym typu TXT,
- punkty dorazne, ktérych wspoétrzedne zadane sg z klawiatury PDA,

- punkty zatamania granicy, ktére pomierzono w opracowywanym obiekcie,

- punkty zatamania granicy obiektu, ktéry pomierzono kiedys i zapisano w pliku,

Funkcja prowadzenia do zadanego punktu moze by¢ uzyta w dowolnym momencie i
nie musi to by¢ zwigzane z przerwaniem procesu pomiaru punktow zatamania
granicy aktualnie mierzonego obszaru. Moze by¢ tez uzywana jako catkiem
niezalezna zadanie, kiedy nie jest prowadzony zaden pomiar.

Program ma odrebng tablice do przechowywanie punktéw docelowych, mogacg
pomiesci¢ do 500 punktow. Nalezy jg zatadowac przed wywotaniem funkcji.

W przeciwnym wypadku cel moze by¢ zadany doraznie, ale jest to zwigzane z dos¢
ucigzliwym wprowadzaniem wspotrzednych z klawiatury.

Sposob zatadowania tablicy danymi (wspétrzednymi) bedzie podany w opisie opcji
menu gtdwnego - Wczytaj WPT z pliku *.TXT.

Watpliwosci moze budzi¢ ewentualny przypadek, jak zapewnic¢ sobie nawigacje do
jakiegos$ punktu kiedy$ pomierzonego obiektu. Rozwigzanie jest nastepujace:

- otwdrz plik archiwalnego obiektu opcjg menu Funkcje/Wczytaj obiekt,

- wyswietl liste punktdw obiektu (Funkcje/Lista punktéw obiektu) i wybierz na
niej zadany punkt,
- wcisnij klawisz Nawiguj na ekranie z listg punktdw, co rozpocznie nawigacje,

12



- aby potem wykonywa¢ pomiary zlikwiduj ,stary” obiekt rezydujgcy w pamieci
programu funkcjg menu Funkcje/Kasuj pomiary

¥ ¥ Indywidualnego WET

Na liscie zawierajacej punkty z tablicy

- - - nawigacyjnej nalezy wybrac cel.

Odlegios do celis

G

Chih?citf.r do celu

Punkky WPT Inna ewentualnosé to wigczenie klawiatury i reczne
wpisanie wspoétrzednych X, Y w polach tekstowych
widocznych na gorze ekranu. Majg one priorytet
jako wspéirzedne celu. Jesli pola te sg puste celem
bedzie punkt wybrany z listy.

W kazdym przypadku wspéirzedne celu muszg byc¢
wyrazone w ukfadzie wspoétrzednych, ktory jest
aktualnie ustawiony w programie.

Klawisz Nawiguj rozpoczyna nawigacje.
Klawisz << konczy nawigacje.

Warunkiem dotarcia w poblize zadanego punktu jest
poruszanie sie z szybkoscig co najmniej 3-4 km/h. Wéwczas
ruchoma strzatka pokazuje, jak nalezy skorygowac kierunek,
aby osiggnac cel. Ponizej wyswietlana jest odlegtos¢ do tego
celu.

W rejonie bliskiego otoczenia punktu znika strzatka a wjej
miejsce pojawiajq sie okregi umozliwiajgce kontrole
precyzyjnego zblizania. Ich srodek oznacza naszg biezacq
pozycje, a czerwona plamka sygnalizuje szukany cel. W tej
fazie nie jest konieczny ruch. Mozemy wiec spokojnie
rozgladac sie w poszukiwaniu sladéw punktu na gruncie i
jednoczesnie powoli korygowac swojg pozacje tak, aby
naprowadzi¢ plamke na krzyz nitek. Bedzie nam tatwiej, jesli
dysponujemy w terenie orientacjg co do stron $wiata. Sytuacja
jak na rysunku obok $swiadczy, ze osiggniemy cel po
przesunieciu sie na potudnie o 7 metrow .

Jesli wskutek btednych manewrdw wykroczymy poza bliskie otoczenie punktu to
powyzszy obrazek zniknie. Jesli szybkos¢ ruchu jest dostateczna to w tym miejscu
ponownie zapali sie strzatka, w przeciwnym wypadku pojawi sie komunikat o zbyt

matej predkosci.
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Funkcje dostepne z menu giéwnego

Podstawowe funkcje dostepne z menu pokazujg rysunki nizej. Po wybraniu jakiegos
elementu, w wiekszosci przypadkow, pojawi sie ekran umozliwiajacy wiasciwg
obstuge zadania.

Wczytaj obiekt

Lista punktow obiektu
Wczytaj WPT z pliku *TxT |
Wyniki pomiaru

Port COM
SiRF S5etup

Kasuj pomiary Licencja

Funkcje| Konfiguracia Koniec

Zapisz obiekt

3| Konfiguracja| Konieo

Powoduje wykonanie obliczen dla pomierzonego obiektu, a wiec gtdwnie powierzchni,
a nastepnie zapisanie pliku ze wszystkimi danymi i wynikami.

Przewidziano statg lokalizacje plikéw - jest to podkatalog Data w katalogu
programu. Jesli takiego podkatalogu nie ma, program utworzy go przy zapisywaniu
pierwszego obiektu. Dla utatwienia obstugi i zminimalizowania uzywania klawiatury
program stosuje regute nazewnictwa plikdw. Nazwa kazdego z nich ma postac
Obiekt#.dat, gdzie # jest unikalnym numerem porzadkowy w zakresie 1 - 100.

Istnicjace Komentarz w pliku: Uzytkownik ma wptyw na to z jakim numerem
Obicktl.dat 1= |Z|EanE -y | porzagdkowym zostanie zapisany plik.
Obiekt2.dat [ ] Po pierwsze moze zgodzi¢ sie na numer, ktory
Obiskt?.dat proponuje program - bedzie to pierwszy wolny
Obiekt4.dat | numer w podkatalogu Data.
SENeia s Po drugie moze uzy¢ Comboboxa na niebieskim
Ohiekto.dat . ,
Obickt10.dat || —— panelu i wybra¢ numer dowolny. W obu tych
Obiekt13.dat | Madpisz plik przypadkach powinien nastepnie wcisna¢ klawisz
Obiekt14.dat [* =5 Zapisz jako.

Po trzecie moze wybrac plik z listy plikow

1z3)q [wle[r[t]y|u]i]o]|p]e| istniejacy i wcisna¢ klawisz Nadpisz plik.

Tabla|s|d|f|g|h[j|k[I]'H Oprécz informacji numerycznych w pliku mozna
shift |z [x [c|v|b|n|m|[]1] ] zapisa¢ jaki$ komentarz (pole tekstowe w prawym,
[culaal®, | ; [, [.[/]a] g6érnym rogu ekranu).

Pliki sq zapisywane w formacie znakowym. W poczatkowych wierszach mozna
odczytac informacje analogiczne do tych, ktére podaje funkcja Wyniki pomiaru.
W pozostatych wierszach sq umieszczane pomierzone wspétrzedne punktow.

Pliki Obiekt#.dat, po przeniesieniu na komputer PC mogg by¢ wczytywane przez
program GruntView. Umozliwia to wygodne przegladanie wynikéw pomiardw,
drukowanie oraz prezentacje w postaci graficznej. Szczegdéty mozna znalez¢ w
dokumentacji programu GruntView.
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Wczytaj obiekt

Jest to funkcja odwrotna do poprzedniej. Dowolny, wczesniej zapisany plik zostaje
zatadowany do programu. Na podstawie wczytanych danych zostaje ponownie
wyliczona powierzchnia, a na ekranie zostaje wygenerowany szkic pomiaru. Program
~Widzi” tylko pliki w podkatalogu Data.

Jesli niejestesSmy pewni, ktéry plik wezyta¢ mozna
wczesniej podejrzec wytgcznie zapisany w nim
komentarz, jesli takowy byt dotaczony.

Dowolny plik mozna tez usung¢ z podkatalogu
Data - stuzy do tego klawisz Usun.

Funkcja pozwala na kameralne przegladanie
wynikéw wczesniej pomierzonych obiektéw.

Jest tez przydatna w razie koniecznosci podzielenia
pomiaru duzego obiektu na kilka etapow. Po
zamierzeniu czesci punktow potprodukt moze byé
zapisany, natomiast reszta punktéw moze byc¢
domierzona pdzniej.

Lista punktow obiektu

Funkcja udostepnia petng liste punktow aktualnego obiektu oraz zestaw narzedzi do
dalszych operacji.

Pokaz XY - w odrebnym okienku zostang
wyswietlone wspodtrzedne wybranego punktu.

Usun - wybrany punkt zostanie usuniety z
pamieci programu. Moze to by¢ przydatne na
przyktad do takiego zmodyfikowania archiwalnego
obiektu, aby wykorzystac czes$¢ juz zamierzonych
punktow w pomiarze obiektu przylegtego.

Nawiguj - wyswietlenie ekranu nawigacji oraz
podstawienie wspodtrzednych wybranego punktu w
pola tekstowe X,Y Indywidualnego WPT. Punkt
stanie sie wiec celem nawigacji.

Wczytaj WPT z pliku *.TXT

Waypointy stuzgce do nawigacji mogg by¢ wczesniej przygotowane i umieszczone w
pliku tekstowym, gdzie separatorem danych musi by¢ przecinek. Nalezy wiec
zachowad strukture zapisu Nr,X,Y tak jak pokazano nizej:

44302, 5702974. 3, 7463267. 8
236,5702384. 7, 7463474. 6
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Fbiehce pili Plik moz_e miec’ dowolr_mq nazwe ale wymagane jest
KONST TXT przedituzenie txt. Musi byC zapisany w podkatalogu
PUNKTY1.TXT Data, w katalogu zainstalowania aplikacji.

W pliku mogg by¢ umieszczone wspétrzedne dla
maksimum 500 punktow. Jesli numer punktu jest
diuzszy niz 4 znaki to program automatycznie
obetnie poczatkowg nadwyzke.

Klawisz Wczytaj powoduje zatadowanie danych do
tablicy celéw nawigacyjnych.

Klawiszem Usun mozna usunac¢ niepotrzebny plik.

Wyniki pomiaru

Funkcja identyczna jak omawiane wczesniej uzycie klawisza n z paska
narzedziowego.

Kasuj pomiary

Wybranie tego elementu menu powoduje wymazanie z pamieci komputera
wszystkich danych (punktéw) dotyczacych obiektu. Uzyskujemy wiec mozliwosc
rozpoczecia pomiaru nowego obiektu bez koniecznosci wytgczania komputera.

Konfiguracja/Ustawienia programu

Stuzy do ustawienia parametréw i sposobu funkcjonowania programu.

it ki kol Liczba pomiaréw do obliczania Sredniej - jest
obliczenia gredniaj HH to liczba elementarnych pomiaréw wykonywanych
Rerentowr ookt w odstepie 1 sekundy. Ostateczne wspéirzedne sg
éredniej [m] < |«[~W| ustalane jako wartos¢ srednia. Stosownie do tego
parametru realizowane sq pomiary metodg
Ukdad punktowa. Im wieksza liczba pomiaréw tym
wspdirzednych teoretycznie wieksze zaufanie do wyniku, ale tym
dtuzej trzeba czekac na jego wykonanie.

Podswietlanie ekranu non-stop
Sygnat akustyczny po pomiarze

Akceptowana odchytka od sredniej - jest to
T _ A zabezpieczenie przed zafatszowaniem srednich
Skalj rysunek z pozyga GPS wspéirzednych przez jakié btedny pomiar.

Il AutoZapis po pomiarze Jesli ktoérys z nich odstaje ponad zadany limit
pojawi sie komunikat z wartoscig odchytki. Mozna
wowczas pomiar zaakceptowac lub odrzucic.

e Lastosuj

Uktad wspétrzednych - definicja uktadu wspdtrzednych ptaskich X,Y ktérym bedzie
postugiwat sie program. Mozliwe jest narzucenie uktadu ,,2000” z potudnikiem
centralnym ustalanym automatycznie, uktadu ,2000” z zadanym potudnikiem na
sztywno lub uktadu ,1992".
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W zastosowaniach amatorskich najlepiej nie
manipulowac przy tym parametrze tylko oprzec sie
na ustawieniach automatycznych.

Przy starcie programu domysinie ustawiony jest
ukfad ,,2000” z potudnikiem ustalanym
automatycznie. Po ztapaniu pierwszego fixa program
przyjmie wiasciwy potudnik centralny stosownie do
lokalizacji. Potem mozna ewentualnie sprawdzi¢ co
zostato przyjete. Mozliwos¢ ustawienia konkretnego potudnika uktadu ,,2000” lub
uktadu ,1992"” istnieje w celu zastosowan bardziej zaawansowanych. Przyktadem
moze by¢ potrzeba pdzniejszego wygenerowania pliku dxf, gdy z réznych wzgledow
zalezy nam, aby taki rysunek byt sporzadzony w okreslonym uktadzie
wspoitrzednych, aby zapewniato to jednorodnos¢ wspotrzednych z innymi
materiatami, mapami etc.

Mozliwos$¢ zmiany ukfadu jest zablokowana, jesli w pamieci programu sg juz jakies$
pomiary. Jesli chcemy sami zdecydowac, jaki uktad ma by¢ realizowany to trzeba to
zrobi¢ przed pomiarami.

Jest oczywiste, ze nalezy zadba¢ o zgodnos¢ ustawionego uktadu z uktadem
wspotrzednych punktéw uzywanych do nawigacji, w przeciwnym wypadku program
zaprowadzi nas w ,maliny”.

Uldad =
wspdirzednych 2000 polud. 21

2000 automat.

Podswietlanie ekranu non-stop - zapobiega wygaszaniu ekranu po okreslonym
czasie bezczynnosci. Jest to wygodne, ale bedzie powodowac wieksze zuzycie
energii. Jesli funkcje wytaczymy beda obowigzywad ustawienia sprzetowe.

Funkcja moze nie dziata¢ na niektérych urzadzeniach.

Sygnat akustyczny po pomiarze - po dodaniu kazdego nowego punktu do
pamieci generowane jest potwierdzenie akustyczne.

Skaluj rysunek z pozycjaq GPS - aktualny rysunek obiektu, ktory jest wykreslony
na ekranie, pokazuje rowniez aktualng pozycje GPS. Skala rysunku ustalana jest
automatycznie. Jednak w sytuacji, gdy zechcemy wczytaj i podejrzec jakis obiekt
archiwalny w miejscu oddalonym od niego, przy jednoczesnym odbiorze sygnatu
GPS, program ustali tak matg skale, ze uniemozliwi to analize wizualna.

Po wytaczeniu tej funkcji skala rysunku zostanie ustalona bez uwzgledniania
aktualnej pozycji GPS, a wiec wytacznie w oparciu o punkty obiektu.

AutoZapis po pomiarze - jesli ta opcja jest zaznaczona to po wykonaniu kazdego
pomiaru punktowego oraz po zakonczeniu pomiaru automatycznego nastepuje
zrzucenie wynikow do pliku. Stanowi to zabezpieczenie przed utratg wynikdéw pracy
na skutek ewentualnego wytadowania sie baterii. Zwigzane jest jednak z pewnym
czasem koniecznym na wykonanie tej operacji, co bedzie zauwazalne przy obiekcie
ztozonym z wiekszej liczby punktéw. Inng formg zabezpieczenia jest korzystanie z
funkcji Zapisz obiekt w samodzielnie wybranych momentach.

Miejscem zapisu jest plik (wraz z komentarzem) wybrany dla obiektu w ostatniej
komendzie Zapisz obiekt lub program poprosi o zdefiniowanie nazwy pliku przy
pierwszej probie zapisu.

Konfiguracja/SiRF Setup

Ta opcja menu moze by¢ uzyta tylko i wytgcznie wowczas, jesli posiadany modut
GPS to chipset SiRF Star III. Poza tym nalezy mie¢ swiadomym, ze generalnie jest to
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opcja dos¢ niebezpieczna, poniewaz z poziomu PDA konfiguruje niezalezne
urzadzenie, ktére ma dos¢ toporne rozwigzania w tym zakresie.

Nie nalezy tej funkcji naduzywac bez potrzeby. Nie wolno tez tego robi¢ w sytuacji,
gdy stan baterii moze grozi¢ przerwg zasilania w trakcie procesu.

Na proces konfiguracji chipsetu GPS de facto sktadajq sie 3 etapy, aczkolwiek nie sg
one widoczne dla uzytkownika, gdyz program realizuje je kolejno automatycznie:

1. przestawienie modutu z trybu uzytkowego w tryb setupu,
2. wiasciwa konfiguracja chipsetu,
3. przestawienie modutu w tryb uzytkowy

Etap ostatni wigze sie z jednoczesnym ustawieniem parametréw transmisji oraz
niestety wyborem rodzaju i czestotliwosci poszczegdlnych depesz NMEA. Program
realizuje najczestsze rozwigzania stosowane fabrycznie w urzadzeniach amatorskich:
GGA i RMC co 1 sekunde,

GSA i GSV co 2 sekundy,

GLL, VTG, MSS i ZDA - nie odbieraj.

Powyzszy zestaw depesz i ich czestotliwos¢ nie koliduje z wymaganiami znakomitej
wiekszosci aplikacji, a jednoczesnie nie przecigza portu transmisjg zbednych danych.
Sa to ustawienia najczestsze, ale prawdopodobnie nie jedyne. Nie nalezy uzywac tej
funkcji, jesli sposob jej funkcjonowania kolidowatby z ewentualnymi specyficznymi
wymogami innych uzywanych aplikacji.

Uwaga: Nie nalezy uzywac tej funkcji w przypadku chipsetu innego niz SiRF, poniewaz
nie zareaguje on na komendy specyficzne dla Sirf, istnieje wiec prawdopodobienstwo, ze
nie powrdci z trybu konfiguracji do funkcji uzytkowe;j.

Program pozwala na konfiguracje SiRF tylko wtedy, kiedy urzadzenie ma kontakt z
satelitami. Chodzi o to, aby byta pewnos¢ jakie parametry transmisji ustawic¢ na
chipsecie i wyeliminowac ewentualny btad ludzki przy konfiguracji. Dlatego
konfiguracje nalezy wykonywac na zewnatrz budynku, po uzyskaniu fixa z satelitami.

Static Konfiguracji mogg podlegaé 3 parametry.
MNavigation

i Mozliwa jest jednoczesna zmiana wszystkich trzech

TrEp— E— parametrow albo zmiana tylko jednego lub dwdch
[dB-Hz] Z nich.

Chipset pamieta poprzednie ustawienia nawet po
Maska elewaci  plig - wytaczeniu PDA. Jesli potrzebna jest zmiana
jednego parametru, to na pozostatych powinnismy
ustawi¢ Niezmieniaj, bo to uprosci operacje.
Niestety aktualnych ustawien chipsetu nie mozna

Anuluj Zastosuj podejrzec.

Static Navigation ma opcje OFF(wytacz), ON(wtacz) oraz Niezmieniaj.
W czasie uzywania programu do pomiaréw tryb Static Navigation powinien by¢
wytaczony, poniewaz tylko wéwczas modut GPS odnotowuje kazdg zmiane pozycji.

Maska sygnatu - stuzy do eliminacji satelitéw, ktérych sygnat jest staby a wiec
podlegajacy duzym zaktdceniom, co w konsekwencji moze prowadzi¢ do wiekszego
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btedu wyznaczonych wspoétrzednych. Im wyzsza wartos¢ zostanie tu ustawiona, tym
ostrzejsze bedq kryteria i satelity o stabszym sygnale nie beda uwzgledniane.

Maska elewacji - stuzy do eliminacji satelitdw potozonych nisko nad horyzontem.
Im nizszy satelita tym bardziej jego sygnat podlega réznego rodzaju perturbacjom, a
wiec jest zrodtem bteddw.

Do witasciwej konfiguracji potrzebne jest pewne do$wiadczenie. Narzucenie
ostrzejszych kryteriéw spowoduje co prawda uwzglednianie wytacznie ,lepszych”
satelitow, co podnosi jako$¢ pomiaru, z drugiej jednak strony zmniejsza liczbe tych
satelitow, co moze mie¢ wptywa ujemny. Wskazane jest wiec stosowanie rozsadnego
»ztotego srodka”.

Ustawienia fabryczne sg najtagodniejsze. Mozna je wybrac odrebnie dla kazdego
parametru lub zbiorczo klawiszem Ustaw fabryczne. W programie przyjeto tu
parametry najczesciej stosowane - 20 dB-Hz dla sygnatu i 7° dla elewacji. Mogq one
nieznacznie rézni¢ sie od stosowanych w konkretnym urzgdzeniu.

Funkcja konfiguracji chipsetu SiRF przeszta pomysine testy na PDA Asus A632.

Nie musi stanowi¢ to gwarancji, ze bedzie dziatata réwnie poprawnie na wszystkich
urzadzeniach, w ktérych jest duza réznorodnos¢ unikalnych rozwigzan sprzetowych.
Jesli wiec uzytkownik posiada sprawdzone przez siebie programy, ktére w jego
urzadzeniu poprawnie przestawiajg przynajmniej tryb Static Navigation, to
postugiwanie sie nimi zapewne jest zasadne. Tym bardziej, ze konfiguracja chipsetu
jest zapamietywana w jego pamieci wewnetrznej i raczej nie wymaga ciggtych
przestawien.

W przypadku ewentualnych problemoéw ze zmiang konfiguracji chipsetu GPS
pomocna jest krotka pamie¢ modutu pozostawionego bez zewnetrznego zasilania. Po
odtgczeniu baterii jest ona podtrzymywana przez stosunkowo kroétki, po czym
powraca do typowej konfiguracji fabrycznej. Konkretny czas potrzebny do resetu
zalezy od rozwigzan sprzetowych - mogq to by¢ minuty lub kilka dni.

Ograniczenia wersji demo

« Program nie prezentuje wynikéw pomiaru dla figury bardziej ztozonej niz
tréjkat.

« Brak mozliwosci obliczenia odlegtosci miedzy punktami, jesli ogdlna liczba
pomierzonych punktow jest wieksza niz 3.

« Na panelu aktualnych wspétrzednych wartosci X, Y sg wyswietlane tylko
podczas ruchu z szybkoscig wiekszg od 3 km/h.

« Brak mozliwosci podgladu wspotrzednych pomierzonego punktu.

« Zabroniony zapis pomiaréw do pliku, jesli figura posiada wiecej niz 3 punkty
zatamania granicy.

» Nie dziata nawigacja do punktéw, jesli ich liczba jest wieksza od trzech.

« Konfiguracja chipsetu SiRF ograniczona wytacznie do opcji wtacz/wytacz Static
Navigation. Nie jest mozliwa zmiana masek sygnatu i elewacji satelitow.
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